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© Schwingankermotor zum Antrieb elektrischer Gerate. 

(s?) Bei einem Schwingankermotor (1) zum Antrieb elektri- 
scher Gerate (Membrankompressor 11), der einen mit einer 
Magnetspuie (4) versehenen Stator (3) und einen an einem 
Ende gelenkig gelagerten Anker (5) aufweist, dtent als 
Koppelgiied (20} ein zweiarmiger Gelenkhebel (21), der mit 
einem Ende an dem Anker (5) und mit dern anderen Ende an 
einem ortsfesten Bauteil angelenkt ist. Des weiteren ist ein 
mit einem der verschwenkbaren Hebelarme zusammenwir- 
kender Anschiag (31) vorgesehen, mittels dem der die 
Zustellung des Ankers in Richtung des Stators bestimmende 
Verschwenkbereich des Gelenkhebels (21) begrenzbar ist 
Auf diese Weise ist die Zusieilbewegung des Ankers (5) 
leicht und exakt einstellbar, auch ist eine Nachstellung ohne 
weiteres mdglich und das Aufschlagen des Ankers (5) auf 
den Stator (3) wird zuverlassig verhindert. 
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Schwingankermotor zum Antrieb 
elektrischer Gerate 



Die Erfindung bezieht sich auf einen Schwingankermotor zum 
Antrieb elektrischer Gerate, der insbesondere zum Antrieb 
von Kolbenpumpen fur Farbspritzpistolen, Membran-Kompres- 
soren oder dgl. verwendbar ist und aus einem eine Magnet- 
spule aufnehmenden Stator und einem diesem zugeordneten 
Anker, der an einem Ende gelenkig gelagert ist und dessen 
anderes Ende auf das zu betatigende Glied des Gerates ein- 
wirkt, besteht. 

Antriebsmotoren dieser Art sind in sehr 2 ahlreichen Ausge- 
staltungen bekannt und haben sich in der Praxis auch aufier- 
ordentlich gut bewahrt. Urn hierbei den Aufschlag des um 
eine Achse schwenkbar gelagerten Ankers auf dem'fest- 
stehenden Stator zu dampfen und somit die Betriebsgerau- 
sche zu mindern, wird vielfach in das den Stator aufneh- 
mende Gehause auf der dem Anker zugekehrten Seite eine 
Tasche eingearbeitet f in die eine Gummischeibe als An- 
schlag eingesetzt ist. Die Abmessuhgen der Tasche wie auch 
der Guiamischeibe sind jedoch mit Toleranzen behaftet und 



ft 



0116S6S 



iwanken, so daB die Stelle, an der der 
itand kommt und in seiner Bewegungsrich- 
/ird, nicht exakt festgelegt werden kann. 
munischeibe weit iiber die Stirnf lache 
ius, so ist der Restluf tspalt groB und 
>r weist einen ungiinstigen Wirkungsgrad 
i der Ober stand gering, wird diese zu- 
md der metallische Anker schlagt auf den 
itor auf, erhebliche Betriebsgerausche 

Die Stellung des Ankers, in der dieser 
•richtung wechselt, ist somit mit Hilfe 
lsgestaltung nicht vorher exakt bestimm- 
:>n erheblichem Nachteil, daB eine Ein- 
ine Nachstellung des Anschlages nicht vor- 

kann. Dieser kann lediglich durch Aus- 
.nmischeibe verandert werden. 




indung ist es daher, den Schwingankercao- 
anten Gattung in der Weise zu verbessern, 
oewegung des Ankers mit einfachen Mitteln 
t gesteuert und eingestellt werden kann 
hwierigkeiten auch eine Nachstellung oder 

mit dem Anker zusammenwirkenden Anschla- 
alligen ist. Des weiteren soil erreicht 

Aufschlagen des metallischen Ankers auf 
rlassig vermieden ist und daB dadurch be- 
gungen somit nahezu ausgeschlossen sind und 
sgerausche MuBerst gering gehalten werden. 



dung wird dies bei einem Schwingankermotor 
■itig gelenkig gelagerten Anker dadurch er- 
Steuerung der Zustellbewegung des auf das 
Glied einwirkenden Endes des Ankers 
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dieser mittels eines Koppelgliedes , dessen Anlenkungen 
in Abhancigkeit von der Schwenkbewegung des Ankers 
gegeneinander veranderbar sind, zwanglaufig mit einem 
ortsfesten Bauteil verbunden ist. 

Als Koppelglied kann zur Begrenzung der SchlieBbewegung 
des Ankers ein zweiarmiger Gelenkhebel, der sich etwa 
senkrecht zu diesem erstreckt und mit einem Ende vorzugs- 
weise in dem dem zu betatigenden Glied des Gerates zuge- 
ordneten Bereich des Ankers und mit dem anderen Ende an 
einem ortsfesten . Bauteil angelenkt ist, vorgesehen wer- 
den, wobei dem Gelenkhebel ein mit einem der verschwenk- 
baren Hebelarme unmittelbar Oder uber ein Zwischenglied 
zusammenwirkender Anschlag zugeordnet ist, mittels dem 
der die Sustellung des Ankers in Richtung des Stators 
bestimmende Verschwenkbereich des Gelenkhebels begrenz- 
bar ist. 

ZweckmaMg ist es hierbei, den Gelenkhebel mittels eines 
den Anker durchgreif enden Lagerbolzens mit diesem gelenkig 
zu verbinden, wobei es vorteilhaft ist, das zu betatigende 
Glied des Gerates ebenfalls an dem Lagerbolzen anzulenken, 
vorzugsweise in diesen einzuhangen. 

Ferner ist es angebracht, das ortsfest abgestiitzte Ende 
des Gelenkhebels mittels eines Gelenkbolzens in einem 
.an einer Wand des den Schwingankermotor aufnehmenden Ge- 
hauses angeformten Lagerauge od-dgl. verschwenkbar zu. hal- 
ten, wobei einer der beiden Arme des Gelenkhebels, vor- 
zugsweise der an dem Anker angelenkte Kebelarm, an dem den 
anderen Kebelarm aufnehmenden Ende ein Gabelstuck auf- 
weisen sollte, in das der ortsfest angelenkte Hebelarm 
eingreift und in den dieser mittels eines Gelenkbolzens 
angelenkt ist. 
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Als Zwischenglied kann nach einer Weiterbildung eine an 
einem der Hebelarme des Gelenkhebels , vorzugsweise an 
dem an dera ortsfesten Bauteil angelenkten Hebelarm be- 
festigte und von diesem abstehende Platte vorgesehen wer- 
den, bei der en Anlage an dem Anschlag der Gelenkhebel 
fixiert ist. Auf diese Weise ist f da die Platte ent- 
sprechend groS gewahlt werden kann, eine besondere Fein- 
einstellung der Endlage des Ankers zu bewerkstelligen. 

Der Anschlag ist in einfacher Ausgestaltung durch eine 
etwa senkrecht zu dem Gelenkhebel oder etwa achsparallel 
zu diesem angeordnete, vorzugsweise in einer Wandung des 
Gehauses eingesetzte Kappe aus elastischem Werkstoff zu 
bilden, dieser kann aber auch verstellbar angeordnet, bei- 
spielsweise in einer mittels einer in einer Gewindebohrung 
zustellbar gehaltenen Hiilse eingesetzt sein. 

Nach einer andersartigen Ausgestaltung ist das Koppelgiied 
durch eine oder mehrere an dem Stator drehbar gelagerte 
Kurvenscheiben und eine oder mehrere an diesen und dem 
Anker angelenkte Drehf edern . gebildet • 

Bei dieser Ausgestaltung ist es angebracht, die Kurven- 
scheibe auf einem in einem gabelformig ausgebildeten, 
mittig angeordneten Ansatz des Stators gehaltenen Bolzen 
drehbar zu lagern, es ist aber auch moglich, Kurvenschei- 
ben in einem oder beiden Randbereichen des Stators anzu- 
ordneten und auf in an diesem angebrachten Ansatzen ge- 
haltenen Bolzen drehbar abzustiitzen. 

ZweckmaBig ist es hierbei ferner, das Ende des zu betati- 
genden Gliedes mit einer die an dem Stator angebrachten 
Ansatze und/oder die Kurvenscheiben auf nehmenden Ausspa- 
rung zu versehen, vorzugsweise gabelformig auszubilden. 
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Auf diese Weise wird ein Verkanten des zu betatigenden 
Gliedes weitgehend ausgeschlossen . 

Damit die Drehfeder fest eingespannt ist und die sich 
zwanglaufig ergebenden Lageanderungen dennoch ausgegli- 
chen werden konnen, ist es des weiteren vorteilhaft, deren 
eines Ende in einen an dem Anker angebrachten Bolzen und 
deren anderes Ende in einer sich achssenkrecht zur Ver- 
stellbewegung des Ankers erstreckenden in die Kurvenschei- 
be eingearbeiteten Aufnahmenut oder einer Bohrung einzu- 
hangen. 

Zur Verminderung der Reibung konnen des weiteren die Anlag 
flachen der Kurvenscheiben an deiti Anker durch eine oder 
mehrere an diesem angebrachte drehbar gelagerte Scheiben 
gebildet werden. 

Auch kann das zu betatigende Glied des Gerates an dem Anke 
angelenkt, vorzugsweise mittels des die an diesem ange- 
brachten drehbaren Scheiben tragenden Bolzen gelenkig be- 
festigt sein. 

Ferner sollte die AuSenkontur der Kurvenscheibe derart ge- 
wahlt sein, daB diese in jeder Schwenkstellung des Ankers 
stets an der gleichen Stelle an diesem anliegt* Auch auf 
diese Weise wird die Reibung gemindert. 

Die AuSenkontur der Kurvenscheibe und die Anlenkungen der 
Drehfeder konnen aber auch in der Weise gewahlt werden, 
daB in der Drehfeder uber den gesamten Schwenkbereich des 
Ankers keine Federarbeit auftritt. 

Durch die gemaB der Erfindung vorgesehene Ausgestaltung 
eines Schwingankermotors ist es jnit sehr einfachen Mitteln 
noglich, die Zustellbewegung des Ankers zu steuern und 
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damit den Restluf tspalt zwischen dies em und dem Stator 
exakt einzustellen, so daB zuverlassig verhindert ist, 
daB die metallischen Teile aufeinander schlagen und 
dabei hohe Betriebsgerausche hervorgeruf en werden. Wird 
5 namlich der Anker mittels eines unterschiedlich auszu- 

bildenden Koppelgliedes, dessen Anlenkungen in Abhangig- 
keit von der Schwenkbewegung des Ankers gegeneinander 
veranderbar sind r zwanglaufig mit einem ortsfesten Bau- 
teil verbunden, so ist es moglich> die Zustellbewegung 

1o des Ankers mit Hilfe des Koppelgliedes zu begrenzen und 

damit zu steuern. Der Restluf tspalt zwischen dem Anker 
und dem Stator kann auf diese Weise, da bei entsprechen- 
der Auslegung der Hebelarme des als GelerJchsbel ausge- 
bilceten Koppelgliedes Oder mit Hilfe des an diesen ange- 

15 brachten Zwischengliedes bzw. der Kurvenscheibe eine sehr 

exakte Feineinstellung vorzunehmen ist, klein gewahlt wer- 
den r so daB der Schwingankermotor stets mit einem hohen 
elektrischen Wirkungsgrad arbeiten kann. Und da die zu- 
sammenwirkenden Teile verhaltnismaBig groB gewahlt werden 

2o konnen bzw. der Anschlag nachstellbar auszubilden ist, 

ist auch ein evtl- VerschleiB gering bzw. dieser kann 
leicht ausgeglichen werden.' Bei einfacher Handhabung wird 
sorait das Betriebsverhalten des bekannten Schwinganker- 
motor s in einem erheblichen MaBe verbessert. 

2 5 In der Zeichnung sind zwei Ausf uhrungsbeispiele eines ge- 

maB der Erfindung ausgebildeten Schwingankermotors zum 
Antrieb eines Membran-Konpressors und eines F.olbens einer 
Kolbenpumpe dargestellt und nachfolgend im einzelnen er- 
lautert. Hierbei zeigen: 
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Fig. 1 den in einem kreisf ormigen Gehause einge- 

bauten einen Membran-Kompressor antreibenden 
Schwingankermotor mit einem an dem Anker an- 
gebrachten zweiarmigen Gelenkhebel als Koppel- 
^ glied und einem mit diesem zusammenwirkenden 

Anschlag, teilweise im Schnitt, 

Fig. 2 eine geringfugig andersartige Ausgestaltung 
des Gelenkhebels und des diesem zugeordneten 
Anschlages, 

1o Fig. 3 einen in einer Farbspritzpistole eingesetzten 
Schwingankermotor zum Antrieb einer Kolben - 
pumpe mit einem durch eine Kurvenscheibe und 
einer Drehfeder gebildeten Koppelglied, 

Fig. 4 den Schwingankermotor nach Fig. 3 in einer 
15 Seitenansicht ohne Pumpkolben in Richtung 

des Pfeiles A und 



Fig. 5 eine andersartige Ausgestaltung des Schwing- 
ankermotors nach Fig. 3. 

Der in Fig. 1 dargestellte, in dem kreisf ormigen Gehause 2 
. 2o eingebaute und mit 1 bezeichnete Schwingankermotor besteht 
aus einem ortsfesten Stator 3, der eine Magnetspule 4 tragt 
und mittels Schrauben 6 an dem Gehause 2 befestigt ist, 
und einem mittels einer Haltefeder 7 verschwenkbar mit 
dem Stator 3 verbundenen Anker 5. Das freie Ende des um 
25 ein Lager 8 verschwenkbaren Ankers 5 ist mit einem StoBel 

12 eines Membran-Kompressors 11 verbunden, der in einer 
Halterung 1o befestigt und mittels dem Druckluft zu er- 
zeugen ist. 
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Wird die Magnetspule 4 des Stators 3 an einen Stromkreis 
angeschlossen und sorait erregt, so wird durch das sich 
aufbauende magnetische Feld der Anker 5 von dem Stator 3 
mit Unterstiitzung der Kraft der Haltefeder 7, aber ent- 
gegen der Kraft der Feder 13, die sich an dem an dem 
StoBel 12 angebrachten Bund 14 und dem an dem Membran- 
Kompressor 11 vorgesehenen Bund 15 abstutzt, angezogen 
und wirkt auf den mit der Membrane des Membran-Kompres- 
sors 11 verbundenen StoBel 12 ein, so daS durch die hin- 
und hergehenden Bewegungen in dem Membran-Kompressor 1.1 
die angesaugte Luft komprimiert und ausgestoBen wird. 
Mittels einer Regelschraube 16, die in eine Gehausewan- 
dung 9 eingeschraubt ist und eine Kappe 17 aus elastisch 
verformbaren VTerkstoff tragt, ist der Hub des Ankers 5 
stufenlos veranderbar. 

Um zu vermeiden, daB der von dem sich aufbauenden Magnet- 
feld angezogene Anker 5 bei jeder Zustellbewecusg auf dem 
Stator 3 aufschlagt und damit hohe Betriebsgerausche ver- 
ursacht, ist zusammen mit dem StoBel 12 an dem Anker 5 
mittels eines Bolzens 25 als Koppelglied 2o ein zweiarmiger 
Gelenkhebel 21 angelenkt und in. der Gehausewandung 9 ist 
ein Anschlag 31 vorgesehen, durch den die Schwenkbewegung 
des Gelenkhebels 21 in Richtung der Zustellbewegung des 
Ankers 5 begrenzbar ist. 

Der Anschlag 31 besteht bei der Ausgestaltung nach Fig. 1 
aus einer in einer Bohrung 32 der Gehausewandung 9 einge- 
setzten Kappe 33 aus elastisch. verformbaren Werkstoff , 
nach Fig. 2 ist der Anschlag 31 1 aus einer in einer Hiilse 
35 eingesetzten Kappe 36 aus elastisch verformbaren Werk- 
stoff gebildet. Die Hiilse 35 ist hierbei in einer Gewinde- 
bohrung 34 der Gehausewandung 9 eingeschraubt, so daB der 
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Anschlag 31 1 in seiner Lage verandert werden kann. 

Der Anschiag 31 wirkt mit dem Arm 22 des sich etwa in 
Achsrichtung des StoSels 12 erstreckenden Gelenkhebels 21 
unmittelbar zusammen und ist somit senkrecht zu diesem an- 
5 geordnet, bei der Ausgestaltung nach Fig. 2 dagegen ist 

an dem Arm 23 eine Anschlagplatte 29 befestigt, deren 
Verstellweg durch den etwa parallel zu dem Gelenkhebel 21 
angeordneten Anschiag 31 f begrenzbar ist. Der Hebelarm 23 
ist mittels eines Bolzens 26 an einem ortsfesten an der 
1o Gehausewandung 9 angebrachten Auge 24 drehbar gelagert 

und greift in ein Gabelstiick 28 ein, das an dem Hebelarm 

22 vorgesehen ist und diesen aufnimmt. Mittels eines wei- 
teren Gelenkbolzens 27 sind die beiden Hebelarme 22 und 

23 des Gelenkhebels 21 gelenkig miteinander verbunden. 

15 Durch die Anlenkung des Ankers 5 mit Hilfe des Gelenkhebels 

21 als Koppelglied 2o an der Gehausewandung 9 und mit dem 
im Schwenkbereich des Gelenkhebels 21 vorgesehenen Anschiag 
31 bzw. 31 1 ist gewahrleistet, daB der Anker 5 beim Schlies- 
sen nicht auf den Stator 3 aufschlagt und daB der Schwenk- 

2o bereich exakt zu begrenzen ist,- so dafi der Restluf tspalt 

klein gehalten werden kann und stets ein optimaler elek- 
trischer Wirkungsgrad des Schwingankermotors 1 gegeben ist. 

Der in den Fig. 3, 4 und 5 dargestellte Schwingankermotor 
41 besteht ebenfalls aus einem ortsfesten Stator 43, der 
25 mit einer Magnetspule 44 versehen ist, und einem um einen 
Lagerzapfen 48 verschwenkbaren iiber eine Feder 47 mit dem 
Stator 43 verbundenen Anker 45. Mittels Schrauben 46 ist 
der Stator 43 in einem Gehause 42 gehalten. 

Das Gerat, dem der Schwingankermotor 41 zugeordnet ist f 
3o ist hierbei als Spritzpistole 51 ausgebildet. Der Anker 45 
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wirkt somit auf einen Pumpkolben 52 einer nicht gezeig- 
ten Kolbenpumpe ein, durch die das zu verspruhende Medium 
aus einent an dem Gehause 4 2 angeschraubten Farbbehalter 
57 angesaugt und durch eine Diise 58 ausgestoBen wird. Zum 
Einschalten des Schwingankermotors 41 ist ein Schalter 59 
vorgesehen. 

Wird die Magnetspule 44 an einen Stromkreis angeschlossen 
und somit erregt, so wird durch das sich aufbauende Mag- 
netfeld der Anker 45 wiederum von dem Stator 4 3 mit Unter- 
stiitzung der Feder 47 angezogen. Dabei ist allerdings die 
Kraft der Rucks tellf eder 53 zu iiberwinden, die sich an 
einem an dem Pumpkolben 52 vorgesehener. 3und 54 sovie 
einer an dem Gehause 42 angearbeiteten Flache 55 abstiitzt. 
Durch die bin- und hergehenden Bevegungen des Purpkolbens 
52 T wobei der Verstellbereicn des Ankers 4 5 durch eine 
Regelschraube 56 eingestellt werden kann, wire somit das 
zu verspriihende Medium aus dem Vorratsbehalter 57 ange- 
saugt und aus der Zerstauberdiise 58 ausgestcSen. 

Bei dem Schwincankermotor. 41 ist als Koppelglied 6o zur 
zvanglaufigen Verbindung des Ankers 45 mit einem ortsfesten 
3auteil eine drehbar gelacerte Kurvenscheibe 61 sowie eine 
Drehfecer 62 vorgesehen, der en Anlenkungen in Abhangigkeit 
von der Schwenkbewegung des Ankers 45 gegeneinander ver- 
anderbar sind. Urn dies auf einfache VJeise bewerkstelligen 
zu konnen, ist hierbei an dem Stator 43 ein gabelf crmiger 
Ansatz £3 angebracht, in dem auf einem Bolzen 64 die Kur- 
venscheibe 61 drehbar gehalten ist, und in den Anker 4 5 ist 
ein aus diesem seitlich herausragender Stift 66 eingesetzt; 
auSerdem ist in die Kurvenscheibe 61 eine Nut 67 eingear- 
beitet, so ca3 die Drehfeder 62 mit ihren Enden 68 und 69 
an dem Stift 66 sowie der Nut 67 einzuhangen ist. Trotz 
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des sich standig verandernden Abstandes zwischen dem 
Stift 66 und der Nut 67 in Abhangigkeit von der Zustell- 
bewegung des Ankers 4 5 ist somit dennoch eine zwanglau- 
fige Verbindung gegeben und der Anker 45 liegt standig 
an der Kurvenscheibe 61 an. 

Die Aufienkontur der Kurvenscheibe 61 und die durch den 
Stift 66 sowie die Nut 67 gebildeten Anlenkungen der 
Drehfeder 62 sind hierbei derart gewahlt, daS iiber den 
gesamten Schwenkbereich des Ankers 4 5 in der Drehfeder 
62 keine Federarbeit auftritt.' Dadurch werden Energie- 
verluste vermieden. Selbstverstandlich ist durch die 
Wahl der Aufienkontur der Kurvenscheibe €1 der Restluft- 
spalt zwischen dem Stator 43 und dem Anker 45 einzu- 
stellen. Und da der Anker 45 immer an der Kurvenscheibe 
61 anliegt, treten Auf schlaggerausche nicht auf. 

Bei dem Ausf iihrungsbeispiel nach den Fig. 3 und 4 ist 
das Ende des Pumpkolbens 52, auf das der Anker 45 ein- 
wirkt, gahelformig ausgebildet und somit mit einer Aus- 
nehmung 65 versehen, in die der Ansatz 63 des Stators 43 
sowie die Kurvenscheibe 61 hineinragen. Der Anker 45 
liegt somit in seinem auBeren Bereich an dem Pumpkolben 
52 an, Verkantungen sind dadurch nahezu ausgeschlossen. 

Bei der Ausf uhrungsvariantm nach Fig. 5 sind dagegen 
in den Randbereichen des Stators 43 Ansatze 63 1 ange- 
bracht, in denen- Bolzen 64' gehalten sind, die drehbare 
Kurvenscheiben 61 1 tragen. Der Pumpkolben 52 1 uragreift 
mit seinem ebenfalls gabelf oruig ausgebildeten Ende die 
Ansatze 63 1 sowie die mittels eines Bolzens 66 1 , an 
denen die Drehfedern 62' mit einem Ende eingehangt sind, 
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an dem Anker 45 angelenkten Kurvenscheiben 61 1 . Die 
Anlagef lache, mit der sich der Anker 45 an den Kurven- 
scheiben 61 1 abstiitzt, ist bei. diesem Ausf iihrungsbei- 
spiel durch verdrehbare Scheiben oder Rollen 71 gebil- 
5 det, die ebenfalls auf den Bolzen 66' gelagert sind. 

Auf diese Weise wird die Reibung an den sich beriihren- 
den Teiien. weiter gemindert. 

Die Kurvenscheiben 61 1 bilden somit einen verstellbaren 
Anschlag, an dera der Anker 45 mit Hilfe des Koppelglie- 
des 6o standig anliegt, so daB die Zustellbewegungen 
des Ankers 4 5 sovie der Restluf tspalt zwischen diesem 
una den Stator 43 leicht zu steuern sind. 
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1 . Schwingankermotor zum Antrieb elektrischer Gerate, 
insbesondere zum Antrieb von Kolbenpumpen fur Farb- 
spritzpistolen, Membran-Kompressoren od.dgl. mit 
einem eine Magnetspule aufnehmenden Stator und einem 
lo diesem zugeordneten Anker, der an einem Ende gelenkig 

gelagert ist und dessen anderes Ende auf das zu be- 
tatigende Glied des Gerates einwirkt, 

dadurch gekennzeichnet, 

daB zur Steuerung der Zustellbewegung des auf das 
15 zu betatigende Glied (StoBel 12; Kolben 52) einwir- 

kenden Endes des Ankers (5; 4 5) dieser mittels eines 
Koppelgiiedes (2o; 6o) , dessen Anlenkungen (25; 26; 
66 r 67) in Abhangigkeit von der Schwenkbewegung des 
Ankers (5; 45) gegeneinander veranderbar sind, zwang- 
2o laufig ~:it einem ortsfesten Bauteil (Wand 9; Stator 

43) verbunden ist. 
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Schwir.gankermotor nach Anspruch 1 , 

dadurch gekennzeichnet, 

daB als Koppelglied (2o) zur Begrenzung der SchlieBbe- 
wegung des Ankers (5) ein zweiarmiger Gelenkhebel (21 ), 
der sich etwa senkrecht zu diesera erstreckt und mit 
einem Ende vorzugsweise in dem dem zu betatigenden 
Glied (StoBel 12) des Gerates (Kompressor 11) zugeord- 
neten Bereich des Ankers und mit dem anderen Ende an 
einem ortsfesten Bauteil (Auge 24) angelenkt ist,- vor- 
gesehen ist und daB dem Gelenkhebel (21) ein mit einem 
der verschwenkbare- Hebelarme (22, 23) unmittelbar oder 
ilber ein Zwischenclied (29) zusammenwirkender Anschlag 
(31, 2 1 f ) zugeordnet ist, mittels dem der die Zustel- 
lung des Ankers (5) in Richtung des Stators (3) be- 
stimmende Verschwenkbereich des Gelenkhebels (21) be- 
grenzbar ist. 

Schwingankenr.otcr nach Anspruch 1 oder 2, 

dadurch gekennzeichnet, 

daS der Gelenkhebel (21) mittels eines den Anker (5) 
durchgreif enden Lagerbolzens (25) mit diesem gelenkig 
verbunden ist. 

Schwingankermotor nach Anspruch 3, 

dadurch gekennzeichnet, 

daB das zu betatigende Glied (StoSeL 12) des Gerates 
(Kompressor 11) an dem den Gelenkhebel (21) mit dem 
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Anker (5) verbindenden Lagerbolzen (25) angelenkt, 
vorzugsweise in diesen eingehangt ist. 

5. Schwingankermotor nach einem oder mehreren der 
Anspruche 1 bis 4, 

dadurch gekennzeichnet, 

daB das ortsfest abgestiitzte Ende des Gelenkhebels 
(21) mittels eines Gelenkbolzens (26) in einem an 
einer Wand (9) des den Schwingankermotor (1) aufneh- 
menden Gehauses (2) angeformten Lagerauge (24) oder 
dgl. verschwenkbar gehalten ist. 

6. Schwingankermotor nach einem oder mehreren der 
Anspruche 1 bis 5/ 

dadurch gekennzeichnet, 

da3 einer der beiden Arme (22, 23) des Gelenkhebels 
(21), vorzugsweise der an. dem Anker (5) angelenkte 
Rebel arm (22), an dem den anderen Hebelarm (23) auf- 
nehmenden Ende ein Gabelstiick (28) aufweist, in das 
der ortsfest angelenkte Hebelarm (23) eingreift und 
in dem dieser mittels eines Gelenkbolzens (27) ange- 
lenkt ist. 

7. Schwingankermotor nach einem oder mehreren der 
Anspruche 1 bis 6 , 

dadurch gekennzeichnet, 
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daB als Zwischenglied eine an einem der Hebelarme 
(22, 23) des Gelenkhebels (21), vorzugsweise an dem 
an dem ortsfesten Bauteil (24) angelenkten Hebelarm 
(23) befestigte und von diesem abstehende Platte (29) 
vorgesehen ist, bei deren Anlage an dem Anschlag (31') 
der Gelenkhebel (21) fixiert ist. 

Schwingankermotor nach einem oder mehreren der 
Anspriiche 1 bis 7 r 

dadurc. h gekennzeichnet, 

da£ der Anschlag (31, 31 *) durch eine etwa senkrecht- 
zu dem Gelenkhebel (21) oder etwa achsparallel zu die- 
sen angeordnete , vorzugsweise in einer Wandung (9) 
des Gehauses (1) eingesetzten Kappe (33; 36) aus elasti 
verformbaren Werkstoff gebildet ist- 

Schwingankermotor nach Anspruch 8, 

dadurch gekennzeichnet, 

da£ der Anschlag (31 ') verstellbar angeordnet, bei- 
spielsveise in einer mittels einer in einer Gewinde- 
bohrung (34) verstellbar gehaltenen Hiilse (35) einge- 
setzt ist. 

Schvingankermotor nach Anspruch 1 , 

dadurch gekennzeichnet, 

daB das Koppelglied (6o) durch eine oder mehrere an 
dem Stator (43) drehbar gelagerte Kurvenscheiben (61, 
6V) und eine oder mehrere an diesen und dem Anker (45) 
angeler.kte Drehfedern (62,62') gebildet ist. 
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Schwingankermotor nach Anspruch 1 oder 1o, 

dadurch gekennzeichnet , 

daB die Kurvenscheibe (61) auf einem in einem gabel- 
formig ausgebildeten, mittig angeordneten Ansatz (6 3) 
des Stators (43) gehaltenen Bolzen (64) drehbar ge~ 
lagert ist. 

Schwingankermotor nach Anspruch 1 oder 1o, 

dadurch gekennzeichnet , . 

daB die Kurvenscheibe (61') in einem oder beiden 
Randbereichen des Stators (4 3) angeordnet und auf 
in an diesem angebrachten Ansatzen (63 f ) gehaltenen 
Bolzen (64* ) drehbar gelagert ist. 

Schwingankermotor nach einem der Anspriiche 1 und 
11 oder 12, 

dadurc h gekennzeichnet, 

daB das Ende des zu betatigenden Gliedes (Kolben 52) 
mit einer die an dent Stator (43) angebrachten Ansatze 
(6 3) und /oder die Kurvenscheiben (61) aufnehmenden 
Aussparungen (65) versehen, vorzugsweise gabelformig 
ausgebildet. ist, 

Schwingankermotor nach einem der Anspriiche T oder 
1o bis 13, 

dadurch gekennzeichnet , 
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daB das eine Ende (68) der Drehfeder (62) in einen 
an dem Anker (45) angebrachten Bolzen (66) und das 
andere Ende (69) in einer sich achssenkrecht zur 
Verstellbewegung des Ankers (4 5) erstreckenden in 
5 die Kurvenscheibe (61) eingearbeiteten Aufnahmenut 

(67) oder einer Bohrung eingehangt ist. 

15. Schwingankermotor nach einem der Anspruche 1 Oder 
1o bis 14, 

dadurch gekennzeichnet, 

lo daB die Anlagef lachen der Kurrerscheiben (61 f ) an 

dem Anker (45) durch eine oder mehrere an diesem 
angebrachte drehbar gelagerte Scheiben (71) gebildet 
sind. 

16. Schwingankermotor nach einem der Anspruche 1 oder 
15 1o bis 15, 

dadurch gekennzeichnet, 

da3 das zu betatigende Glied. (Kolben 52') des GerMtes 
(Spritzpistole 51) an dem Anker (45) angelenkt, vorzugs- 
weise mittels des die an diesem angebrachten drehbaren 
2o Scheiben (71) tragenden Bolzen (66 ') gelenkig befestigt 



17. Schwingankermotor nach einem der Anspruche 1 oder 
1o bis 16, 

dadurch gekennzeich.net, 
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daB die AuBenkontur der Kurvenscheibe (61) derart 
gewahlt ist, daB diese in jeder Schwenkstellung 
des Ankers (45) stets an der gleichen Stelle an 
diesem anliegt. 

18- Schwingankermotor nach einem der Anspriiche 1 oder 
1o bis 16, 

dadurch gekennzeichnet, 

daB die AuBenkontur der Kurvenscheibe (61) und 
die Anlenkungen (66,67) der Drehfeder (62) derart 
1o gewahlt sind, daB in der Drehfeder (62) iiber den 

gesamten Schwenkbereich des Ankers (45) keine Feder- 
airbeit auftritt. 
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FIG. 5 
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